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Informacioén
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OBSERVACIONES
SOBRE SEGURIDAD
ELECTRICA

Y COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA.

Antes de proceder a la instalacion de este regulador, lea atenta-
mente las siguientes instrucciones.
Aparato Clase Il, montaje en el interior del cuadro.

Este regulador ha sido disefiado cumpliendo con:

Normas sobre aparatos eléctricos de acuerdo con la directiva 73/23/EEC
modificada por la directiva n® 93/68/EEC y las normas genéricas sobre con-
diciones de seguridad electrica EN61010-1 : 93 + A2:95

Normas sobre compatibilidad electromagnética de acuerdo con la
directiva 089/336/EEC modificada por la directiva n® 92/31/EEC,
93/68/EEC, 98/13/EEC y las normas que a continuacion se mencionan:
- normas genéricas de las emisiones de radio frecuencia:

EN61000-6-3 : 2001 entornos domeésticos

EN61000-6-4 : 2001 para equipos y sistemas industriales
- normas genéricas sobre inmunidad de radio frecuencia:

EN61000-6-2 : 2001 para equipos y sistemas industriales

IMPORTANTE: Se entiende que es de responsabilidad absoluta del
instalador, asegurar el estricto cumplimiento de las normas sobre
condiciones de seguridad y de la EMC

Este regulador no dispone de piezas que puedan ser reparadas por el usua-
rio. Las reparaciones sélo podran llevarse a cabo por personal especiali-
zado y convenientemente formado. A este respecto el constructor propor-
ciona asistencia técnica y servicio de reparaciones a todos sus clientes.
Para mas informacion, pongase en contacto con su Representante mas-
proximo.

Todas las informaciones y advertencias sobre seguridad y compa-
tibilidad electromagnética aparecen con el simbolo junto a las
observaciones.
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1 - Instalacion

ME INSTALACION

La instalacion sélo podra llevar-
se a cabo por personal cualifi-
cado.

Antes de proceder a la instalacion
de este regulador, siga las ins-
trucciones de este manual, espe-
cialmente en cuanto a las precau-
ciones que deben tenerse en cuen-
ta sobre instalacion, que se
encuentran enmarcadas con el
simbolo y ademas estan vin-
culadas a las directivas de la
Comunidad Europea sobre segu-
ridad eléctrica y compatibilidad
electromagnética. .

Al

Para evitar cualquier contacto acci-
dental con las manos o utensilio
de metal con las piezas que reci-
ben corriente directa, los regula-
dores deberan instalarse en un
contenedor y/o cuadro eléctrico.

[~

1.1 DESCRIPCION GENERAL

IP20 Terminales Unit

EN61010 - 1 (IEC1010 - 1)

Etiqueta codigo
de producto

Abrazaderas de montaje

Junta de estanqueidad del panel frontal

Panel del

Proteccion del
panel frontal
EN 60529 (IEC 529)




1.2 DIMENSIONES

48 mm
1.89in
48 mm
= 1.89in
I N7 I |
120 mm
4.72in
| A

1 - Instalaciéon

1.3 TROQUELADO DEL PANEL

20 mm max

0.79in max

65 mm min
2.56 in min
N
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1 - Instalacion

1.4 CONDICIONES AMBIENTALES

o

Al
Condiciones de funcionamiento
% Altitud hasta 2000 m
tc Temperatura 0...50°C
0bRh  Humedad relativa 5...95 % sin condensacion
Condiciones especiales Consejos

% Altitud > 2000 m

Utilizar version con fuente
de alimentacion 24V~

tc Temperatura >50°C

Utilizar ventilacion
por aire forzado

%Rh Humedad > 95 %Rh

Calentar

twi%  Atmosfera conductora

Utilizar un filtro

Condiciones prohibidas ®

i

Atmaosfera corrosiva

%
\¢
Y

£
| X

N

AN

Atmosfera explosiva




1.5.1 INTRODUCCION
EN EL CUADRO

1 Troquelar el panel

2 Comprobar la posicion de la
junta del panel frontal

3 Insertar el aparato en la abertura

[1] For Use on a Flat Surface of
a Type 2 and Type 3 ‘raintight’
Enclosure.

INSTRUCCIONES DE MONTAJE [1]

1.5.2 FIJACION EN EL CUADRO

1 Adaptar las abrazaderas de
montaje
2 Deslizarlas hacia la superficie del
panel hasta que el instrumento
quede bien fijado.

1.5.4 EXTRACCION FRONTAL

1 Presionary

2 tirar para extraer el aparato
Algunas descargas electroestaticas

pueden danar el aparato

Antes de extraer el aparato el ope-
rario debera descargarse €l mismo

1IMQ ;;7

a tierra.

1 - Instalaciéon

1.5.3 RETIRADA
DE LAS ABRAZADERAS
1 Colocar el destornillador en la len-
gueta de las abrazaderas
2 Girar el destornillador




2 - Conexiones eléctricas

Zll CONEXIONES
ELECTRICAS
L—1][@+|gs B0
N—2][8]-] &S [ ¢ I°
E[NO@+§§ No_i
Oc@{;‘: el c IS
- BE1RD- %
RGE bEIAO iR
e

A A O

UL note
[1] Use 60/70 °C copper (Cu) con-
ductor only.

oo

2.1 TERMINALES [1]

los terminales

Tapa
protectora
posterior de

................................

'''''''''''''''''''''''''''''' fuj , 5.7 mm
@18 e Og22in
? DI Dimension
I_@ . del cable
|H'_ 1 mm?2
Q 18 AWG
€D 18 terminales derosca  Terminales
& Terminales opcionales  g—=——(_| Clavija de conexion
: = A 1.4_mm
@ Par de apriete 0.055 in max
([))'5 tl\lm ad . Horquilla
ES——=xvesliorniliador
4 Positivo PH1 4@6 g'\gpslnffnoodé .
Destornillador : -V
= negativo 0,8 x 4 mm 1  Cable pelado
L L 5.5 mm - 0.21 in




PRECAUCIONES
Aunque este aparato ha sido dise-
fRado para trabajar en ambientes
industriales desfavorables (nivel
IV de las normas industriales IEC
801-4), recomendamos sigan los
siguientes consejos:

A

Los hilos de alimentacion deberan
separarse de los hilos de potencia.

Evitar la proximidad de contactores
electromagnéticos, de relés y de
motores de alta potencia. Evitar la
proximidad de unidades de potencia,
especialmente si son de control de
fase.

Separar los cables de bajo nivel de
la alimentacion de los de salida.
Si ello no fuera posible, utilizar
cables blindados para los senso-
res de entrada con el blindaje
conectado a tierra.

2 - Conexiones eléctricas

2.2 RECORRIDO ACONSEJADO DEL CABLEADO

A3

Canal para cables de alimentacion y de salida

1@L @7 @13
: @ @ || '@
3@1 @9 @15
4 [ 10— @16
5@ €)1 @17
6@ )12 @18

1@L@7 @13
@ @l |1
@ ®| @
4 i 10f— @16
5@ €)1 (H @17
6@ elh)12 @18
ED

A = Alimentacion

B = Salidas

C = Entradas
analdgicas

D = Comunicacion
serie salida
analdgica

E = Entrada/salida
l6gica

Canal para cables conductores de sefal de bajo nivel

o



2 - Conexiones eléctricas

2.3 EJEMPLO ESQUEMA DE CABLEADO (REGULACION CALOR FRIO)

Interruptor linea

Alimentacion
V~

33

Supervision

[ ]
_—

Retransmisién

i

de alimentacion
[3] RS485
RX/TX l l 0P4
4...20mA
Enfriamiento
T\ M\
Fusible
[5]
= T\ M\
! ] PTC [4]
4._r\_ +7Ei—i— -
N5 o 1 | mzyom [
Fusible 2 E’ e
5 i ~
| SET P s
[6]: ¥ | oP1y4 %q \OP2 | " 6]\~
""""" +iop ———
noor2 R
8 _ _ Alarma
TC
T 6]+ —‘
—
E Transformador de corriente TC 50 mA
Vv~ 2

Calentamiento

10

Nota:

1] Asegurese de que la tension de
voltaje es la misma que indica
el aparato.

2] Conectar la alimentacion, solo
después de haber comprobado
que las conexiones han sido
completadas.

3] En cumplimiento con las normas
de seqguridad, el interruptor de la
alimentacion debe llevar la corres-
pondiente identificacion de este
relevante instrumento. El inte-
rruptor deberd ser facilmente
accesible al operario.

4] Elinstrumento esta protegido con
fusible PTC. En caso de advertir
fallos, aconsejamos devolverlo
al fabricante para que proceda
a su reparacion.

5] Para proteger los circuitos internos
del instrumento, utilizar:

- 2 A~T fusibles para entradas relé-
1 A~ T fusibles para salidas Triac

6] Los contactos de relé estan ya

protegidos con varistores.
En caso de cargas inductivas
de V~, utilizar solamente
varistores del modelo A51-
065-30D7 (bajo demanda).
cod. A51-065-30D7



2.3.1 ALIMENTACION
Del tipo de alta frecuencia con
doble aislamiento y fusible PTC
incorporado
» Version estandar:
voltaje nominal
100 - 240V~ (-15% + 10%)
Frecuencia 50/60Hz
= Version Voltaje de baja tension:
Voltaje nominal:
24V~ (-25% + 12%)
Frecuencia: 50/60Hz 6 24V-
(- 15% + 25%)
Consumo de potencia 2.6W
max

Fusible PTC
incorporado

 —
| — )

L —1

v 2]

Alimentacion O]

2.3.2 ENTRADA PV

A Para termopar tipo L-J-K-S-T

e Conectar los cables a la polari-
dad tal como indica el dibujo

e Utilizar siempre un cable de
compensacion correcto para el
termopar

e El protector eventual debe estar
correctamente conectado a la
masa.

B Para termoresistencia Pt100

2 - Conexiones eléctricas

E-
ek

linea méxima
150Q max

e Si el sistema empleado es de 3
hilos, utilizarlos siempre del
mismo A (Imm? min.)

(linea 20Q/max. Por hilo

e Si el sistema es de 2 hilos, utili-
zarlos siempre del mismo didme-
tro (1,5mm? min.)y colocar un
puente entre los terminales 5y 6

C Para AT (2x RTD Pt100)
Ejecucion especial

'I?i"‘fff’" , -
_____ DIE‘ + Solo para 3 hilos

Maxima
resistencia 20Q
L

ACuando la distancia entre el
regulador y el sensor es de 15
mty el cable es de 1.5 mm? de
diametro, se produce un error
de medida de 1°C.

R1 + R2 debe ser < 320Q

Utilizar hilos de la
misma longitud y

-------- +

5|8 de 1.5 mmz.
Linea 20Q max.

A resistencia

11



2 - Conexiones eléctricas

2.3.2 PV CONTROL

DE ENTRADA PiNC €
D ParamA, mV
mV mA
+L+
Shunt 6 [+ Rj>10M0

externo 2.5Q
D1 Con transmisor de 2 hilos

4...20mA
H{9]18v-[1]

VA

i

G
Transmisor:|_E HE
6]+

External
shunt 2.5Q

D2 Con transmisor de 3 cables

{9] 18v-[1]

N - -
PV I: %@ 15
Transmisor + {)@+

Shunt
externo 2.5Q

[1] Alimentacion auxiliar para transmi-
sor externo 18V-+20% /30mA max.
Sin proteccidn para cortocircuito

12

2.3.3 ENTRADA AUXILIAR (opcional)

Para transformador de
corriente TC

No aislada

Para medida de corriente de
carga (ver pag.34)

e Bobina primaria: 10 A ...100A
e Bobina secundaria: 50mA
estandar 100mA seleccionable

con puente

-

18k

A

Resistencia externa 5

0.5Q para transformador
de bobina secundario 1A
0.1Q para transformador
de bobina secundario 5A

10...100A

50/100mA

Puente para
transformador
secundario
100 mA



2.3.4 OP1 - OP2 - OP3 SALIDAS

El modo de funcionamiento asociado a cada una de las salidas OP1, OP2

y OP3 se define durante la configuracion del indice (ver pag. 18).
Se aconsejan las siguientes combinaciones:

Entradas control Alarmas
AL2 AL3
A |Simple OP1 OP2-R | OP3
aguon Calor
g [Simple OP2-L or1 | op3
accion Calor
C Doble OP1 OP3 OP2-R
accion Calor Frio [1]
D Doble OP1 OP2-L OP3
accién Calor Frio [1]
c Doble OP2-L OP3 OP1
accién Calor Frio [1]
donde:
OP1 - OP3 Salida relé o Triac
OP2 - L Salida logica
OP2 -R Salida relé
Notes

[1] En posicidn de control calor / frio las alarmas AL2 y AL3 comparten la

misma salida (la que queda disponible)

2 - Conexiones eléctricas

A

La salida OP2 puede ser relé
(estandar) o de logica .

El “puente” del cuadro auxiliar
selecciona el tipo de salida:

Clavijas de empalme

1-2 para relé OP2

Clavijas de empalme

2-3 para Logica OP2-Logic

Puente

Cuadro
auxiliar




2 - Conexiones eléctricas

2.3.4-A SALIDA CONTROL
SIMPLE ACCION DE

RELE (TRIAC)  FaNC¢]

= on J v
(3]

Varistor para
carga inductiva
24V~ solo

Bobina
del contactor
de carga de calor

2.3.4-B SALIDA CONTROL
LOGICO SIMPLE

ACCION iNC €
Relé
estatico Carga
—1—

VAV

Salida relé

e Relé SPST N.O., 2A/250 V~ para
carga inductiva, fusible 2A ~ T

Salida Triac

e Contacto N.O. para carga resis-
tiva de 1A/250 V~ max. , fusible
1A~T

Salida Iégica no aislada

e 0...5V-, £20%, 30 mA max

14

2.3.4-C SALIDA CONTROL DOBLE ACCION DE
RELE (TRIAC)/RELE (TRIAC)

Fusible
s
Y
H ...........
L]
Bobina

del contactor

de carga de calor

iy

Varistor para

A

Fusible

ﬁg oP3 |
w0

carga inductiva
24V~ so6lo

2.3.4-D SALIDA CONTROL DOBLE ACCION

LOGICA, RELE (TRIAC)/

nElay

Fusible
' \%
H ...........
L]
Bobina

del contactor

de carga de calor

Varistor para
carga inductiva

24V~ soélo

Bobina contactor

de carga
de calor

2.3.4-E SALIDA CONTROL DOBLE ACCION
LOGICA/RELE (TRIAC)

Relé
estatico

Carga
de calor
——

VAV

+10 D—1—1
ﬂ(Eopz
11—

—13p-
, ops |7
ﬁ% !

Relé Carga
estatico de fn’o
VAV/AY

aNC €
Fusible
-::S::-t-- e
Vo
""""" []
L]

Bobina contactor

Varistor para
carga inducti-
va 24V~ solo

de carga
de calor



2.3.5 SALIDA

/\ Las salidas

S ALARMAS FNC€

OP1, OP2y OP3, pue-

den emplearse como salidas de
alarma solo si no estan configu-
radas como salidas de control.

Fusible
g
Y
M
L]

Bobina conta

ctor

de carga de calor

15

, OP2
o}

Fu'@‘le
-1y l_'
M
L

Bobina contactor
de carga de calor

Fusible

13

ﬁg or3 |
)

Bo
de

pina contactor
carga de calor

Varistor para carga inductiva 24V~

so6lo

2 - Conexiones eléctricas

L., +
PV 6 SP retransmision

2.3.6 OP4 SALIDA CONTINUA (opcional)
[7b
< Aislada galvanicamente

500V~/1 mi mA# Py
2omA [ (8
8

Q#] Carga

e 0/4...20mA (750Q 6 15V- max) -

2.3.7 COMUNICACIONES SERIE (opcional)

= Aislada galvanicamente 500V~/1

min
gun Normas EIA RS485 para
Modbus/Jbus

/A Consultar las instrucciones del
suplemento: gammadue®y
deltadue® controller series
serial communication and con-
figuration

NC€

ol
_—



3 - Cadigo de producto

3 | CODIGO
DE PRODUCTO

El codigo completo aparece en la
etiqueta distintiva del aparato.

La identificacién del codigo de pro-
ducto se obtiene del panel frontal,
por medio de un proceso particu-
lar descrito en la pag.21 cap. 4.2.2

J/

Etiqueta
identificativa

P/N  :M3-3150-0000
CONF  :2002

SIN  :AOA-9809/0013
V~(L-N).100+240V 50/60 Hz - 2,6W

QLR W0 R G
|

Caddigo del producto basico
(hardware)

Cadigo de configuracion
(software)




3.1 CODIGO DE PRODUCTO

3 - Cadigo de producto

El cédigo del producto indica la configuracion especifica del instrumento. Cualquier modificacion sélo podra ser
llevada a cabo por ingenieros o técnicos especializados.

Linea Base

vod: I NEEE - BEER) /[ [ MmN

Accesorios  Configuracion

Linea

Alimentacion

<
>l

S

_NEE

100 - 240V~ (- 15% + 10%) 3

24V~ (- 25% + 12%) 0 24V- (- 15% + 25%) 5

Salidas OP1 - OP3 B

Relé - Relé 1

Relé - Triac 2 : :

Trac - Reld 4 Fun_cmnes especiales

: _ No instaladas

Triac - Triac °|  Arranque + Temporizador

Comunicaciones serie Opciones
Ninguna 0|0 Manual de instrucciones
Entrada transformador de corriente (TC)| 0 | 3 Italiano/Inglés (estandar)

NG instaladas Alimentgcic’)n para convertidgr (PS) |0|6 Franc,ésllngllés
Convertidor P.S. + Retransmis. 0|7 Aleman/Inglés
Convertidor P.S. + CT 0|8 Espariol/Inglés
Convertidor P.S. + Retrans. + CT 09

RS485 Ninguna 5|0 Color del panel frontal

Modbus/Jbus Alimentacion para convertidor 5|6 Oscuro (estandar)

protocolo Convertidor PS. + CT 5|8 Beige

< [lola



3 - Cadigo de producto
3.2 CODIGO DE PRODUCTO

El codigo de configuracion identi-
fica el software del producto.
Consta de 4 digitos que determi-
nan el modo de funcionamiento del
regulador, segun haya optado el
usuario. Ver pag. 35 cap. 4.6
donde figuran instrucciones com-
pletas.

| [LL|M|IN

r~ _ - I-
- il
P
L) < [
El codigo de configuracion puede
visualizarse en el panel frontal,
siguiendo las instrucciones de la
pag. 21 cap. 4.2.2.

Tipo de entrada y escala

I
TR Pt100 IEC751 -99.9...300.0 °C -99.9...572.0 °F| 0
TR Pt100 IEC751 -200...600 °C -328...1112 °F |1
TC L Fe-Const DIN43710 0...600 °C 32...1112 °F 2
TC J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600 °C 32...1112 °F 3
TC T Cu-CuNi -200 ...400 °C -328...752°F |4
TC K Cromel -Alumel IEC584 |0...1200 °C 32...2192 °F 5
TC S Pt10%Rh-Pt IEC584 0...1600 °C 32...2912 °F 6
DC entrada lineal 0...50mV Unidades métricas 7
DC entrada lineal 10...50mV | Unidades métricas 8

9

Entrada y escala “Custom” [1]

Nota

[1] Ejemplo: otros tipos de termopar, DT (con 2 PT 100), linearizacion personalizada etc.

Tipo de control. Salida configuracion L

PID Control OP1 / alarma AL2 en OP2 0

Control OP2 / alarma AL2 en OP1 1

on - Off Control OP1 / alarma AL2 en OP2 2

Control OP2 / alarma AL2 en OP1 3

., Control OP1- OP3/ alarma AL2 en OP2 6

Accion ] Control OP1- OP2 / alarma AL2 en OP3 7
Calor/Frio

Control OP2- OP3 / alarma AL2 en OP1 8

Tipo accion de control M

Inversa (accién simple) | Frio lineal (Calor/Frio doble accion) 0

Directa (accion simple) | Frio ON-OFF (Calor/Frio doble accion) 1




A

En el instante en que el regula-
dor es alimentado por primera
vez, la pantalla muestra el
siguiente mensaje.

022

B -
| T
e
A

SZ

Significa que el regulador no ha
sido configurado.

El requlador permanece en posi-
cién de espera, hasta que la uni-
dad se configura correctamente
(ver pag. 35 cap.4.6).

3 - Cadigo de producto

Alarma 2 tipo y funcion

Z

Desactivada

Rotura del sensor / Loop Break Alarm

Absoluta

activacion alta

activacion baja

Desviacion

activacion alta

activacion baja

Banda

activa fuera

activa dentro

Pausa del calenta-
miento por transfor-
mador de corriente [2]

activacion en posicion ON de la salida

activacion en posicion OFF de la salida

© 00 |No|Oo|h~ W|NIFL|O

Alarma 3 tipo y funcion

Desactivada o utilizada por el temporizador

Rotura de sensor / Loop Break Alarm

Absoluta

activacion alta

activacion baja

Desviacion

activacion alta

activacion baja

Banda

activa fuera

activa dentro

Pausa del calenta-
miento por transfor-
mador de corriente [2]

activacion en posicion ON de la salida

activacion en posicion OFF de la salida

© oo\Imcn‘hooml—\oO

Para alarma 3 tipo y funcién L o' ver pag. 36

Nota

[2] Solamente con las opciones con transformador de corriente.



4 - Funcionamiento

FEllFUNCIONAMIENTO

4.1.A FUNCIONES DEL TECLADO Y PANTALLA EN MODO OPERATIVO

Control de

Cuando el valor medido

entrada PV  supera la escala

Cuandq el valor medido
es inferior a la escala

. PE . Punto de
en unidades maxima del sensor baja del sensor consigna
M3
LEDS posiciona- Salida OP1 ON T L)
miento de la salida Salida OP2 ON 2], m - -
(rojo): Salida OP3 ON il 1 LI
- u B Tl
Arranque/temporizador - =111
en funcionamiento (verde) A
A
Ajuste en marcha Tecla de
pa(r\é)e;gg)c; 2 7 () |seleccionyde
confirmacion
AcCCeso de asignacilén
a menu e valor
Asignacion

punto de consigna

4.1.B FUNCIONES DEL TECLADO Y PANTALLA EN PROGRAMACION

M3

Valor del parametro

- Z I

i

I

Mnemonico del

1.1

Teclade

parametro

Acceso al menU de; e

—D Y 2, |

- configuracion

A

selecciony de
confirmacion
de asignacion
de valor

- asignacion
de parametros

Modificacién
de valores



4.2 PANTALLA

Durante el funcionamiento no
podran modificarse los valores
de los parametros

Note

[1] Ver tabla pag. 37

[2] Esta pantalla no se presenta si el
instrumento ha sido configurado
como regulador On - Off

[3] Valor en Amperios. Solamente con
la operacion de Transformador de
Corriente(ver pag. 34)

[4] S6lo con opcién Temporizador
seleccionada (ver pag. 41)

4.2.1 DE LAS VARIABLES

DE PROCESO

R
- 1.
b i N iy |
| e N

S
L) <o &

o
O <o =2

L
[

O <o &

_ |
[ [y

Modo
operativo

Unidades
métricas [1]

Salida
OP1

[2]

Corriente de
carga[3]

Tiempo restante
del temporizador

[4]
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4.2.2 DEL CODIGO DE
CONFIGURACION

o I
- 1 1.
i i N iy |
- 1

S
L) <o &

o
- 1 L
(| 'l'

7S
=2 <o OJ

- nr

I I |

I e R |

trane
P

= < O

e 0
[
| R
- i
A
=2 < O

[ ey S
P
2 < O

Ejemplo:

Modo
operativo

Unidades
meétricas [1]

Cédigo de
producto base
(ver pag. 16)

Cédigo de
configuracion
(ver pag. 18)

N° Version del
software

M3 - 3150 - 2002 / Version 00A

21
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4.3 AJUSTE PARAMETROS

4.3.1 INTRODUCCION VALORES NUMERICOS
(ejemplo: la modificacion del valor de punto de consigna desde 275.0 a 240.0)

Pulsar & 0 & para cambiar
momentaneamente, el valor de 1 uni-

dad en cada pulsacion. Sise man-
tiene la tecla Ay 0 X~ pulsada,
se modifica el valor a un ritmo que
se duplica por segundo. Si se deja
de pulsar, disminuye el ritmo de
modificacion. En cualquiera de los
casos, la modificacion de valores
cesard cuando alcance el limite
max./min ajustado por el parametro.

En caso de modificacion del punto
de consigna, pulsar &y 0 XY
soOlo una vez para visualizar el
punto de consigna local en lugar
del punto de consigna operativo.

NN
- 7 LJ
2720

Modo operativo
Pantalla punto de

= ] oLl | consigna operante
A 4
-1 TV ID) | Local Pantalla
'-_'_ “—_’ punto de consigna
e |
L
AN
(J ¢ (]
—Disminuye
\ /
o R N |
- 1 Ll
MM
- L
N
) P [
—Incrementa
\ /
i B TN W] Punto de consigna
- 1 L modificacion
rh
- T
AN
J << 0
después
de2seg.  Confirmacion
or El nuevo punto de
\ b consigna es acepta-
=L do automaticamen-
o~ te con un parpadeo
L) < LI delapantalla.



4.3.2 INTRODUCCION VALORES MNEMONICOS

(ejemplo de configuracion (ver pag. 35)

4 - Funcionamiento

Pulsar A 0 X2’ para mostrar el siguiente o anterior mnemonico para

el parametro seleccionado.

Siempre apretando la tecla A 0 X2 apareceran mas mnemonicos en
pantalla, a un ritmo de 1 mnemonico cada 0.5 seg. El mnemonico visuali-

zado al cambiar el parametro es el que queda guardado en memoria.

2 "- Unidades métricas
() n expresadas
uroc en Grados
A Centigrados
] P [
\ 4
Il 'l: Grados
Fahrenheit
1 _ I
Ll i
ay
O ¢ OJ
v
(] ll' Grados
0’ = | Centigrados
(NN
7N
] ¢ O

.
i

[ _
(S

O 2 O

i
'
'
'
'
'
'
'
A4

Grados
Fahrenheit

Ninguna

Ph



4.3.3 BLOQUEO DEL TECLADO

Para bloquear/desbloquear el
teclado, pulsar las teclas y
simultaneamente durante 2
segundos.

La orden de confirmacién de blo-
queo/desbloqueo del teclado se
manifiesta a través de un parpa-
deo de la pantalla.

NN modo operativo NN
- 1 L - 1 L
o171 M Fe e
- L ("
A A
%
Pulsar

simultaneamente

4.3.4 BLOQUEO SALIDAS

Las salidas se conmutan a la posicion
de OFF mediante pulsacién de las
teclas y 2 alavez
Cuando las salidas estan bloqueadas,
aparece el mensaje [JFF _éen lugar
del valor del punto de consigna.
Para desbloquear las salidas, pul-
sar una vez mas las teclas, de
manera simultanea (Soft-start que-
dard activado).

durante 2 segundos

Puede bloquear el teclado median-
te el puerto de comunicaciones
serie

Puede conseguirse que las salidas
se blogueen o desbloqueen median-
te el puerto de comunicaciones serie

/\El teclado permanece bloque-
ado ante un fallo eventual de la
potencia.

ALaS salidas bloqueo/desblo-
queo se mantienen en caso de
fallo de la potencia.

4 - Funcionamiento
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4.4 AJUSTE PARAMETROS

Mnemonico
del parametro

Valor del
parametro

|
- 2l

— .
.1

A
o v =

[ e
CJ
J

1
Mc_)difica—
cién de
valores

A

El proceso de ajuste de parametros
tiene un temporizador. Si durante al
menos 30 segundos no se pulsan
teclas, el regulador vuelve auto-
maticamente al nivel de operacion.

Confirmacion
Modifica_cién/
Seleccion

Seleccion de
menu de
parametros

Una vez se ha seleccionado el
parametro o el codigo, pulsar A
y 2’ para mostrar o modificar el
valor (ver pag. 22)

El valor es introducido al pasar al
siguiente parametro, tecla (<2J.

Si se pulsa la tecla , el siguien-
te grupo de parametros desfilara por
pantalla.

25

1

R |

Modo operativo

Temporizador
marcha/paro
(si esta opcion esta instalada)

~> = o)
S
<o O
{
G
Nota

[1] No se presentara si el regulador ha
sido configurado con alarma n° 2 no
activa o del tipo de rotura de sensor.
Cuando el Digito N/M del cédigo de

configuracion tiene valor 0 6 1.

Valor
de la alarma AL3 [1]
(ver pag. 28)

Banda proporcional
(s6lo algoritmo PID)

0.5...999.9%de campo

Tiempo integral
(sdlo algoritmo PID)
UFF /0.1...100.0 min

Tiempo derivado
(s6lo algoritmo PID)

U F /0.01...10.00 min

Tiempo de ciclo
(s6lo tiempo proporcional)

5 | 1...200 seg

Control de sobretensién
(s6lo algoritmo PID)

0.01...1.00
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MENU DE PARAMETRQOS

Introduccién Password
solamente si el valor de
cddigo =5000

(ver pag. 35...37)

""" E AT
ey

o S =)

NO

o R
L _ I
. L
O S
.U
-1 r
(U =
L <
.o
LI
=
N
O << =]
26

Sl

Cddigo de entrada
desde 5000 a 9999
Debe ser igual al
valor del parametro
Code

Tiempo de ciclo frio
(configuracion calor/frio, con
frio s6lo tiempo proporcional)
1...200 segundos

1| Aumento relativo de frio

(s6lo configuracion
calor/frio) 0.1...10.0

Histéresis salida frio
(s6lo control On-Off)

0.1...10.0% de escala

....................... 1 GRUPO
120 212 121| valor de la alarma AL2
e it [1]
S (ver pag. 28)
|
_I . _ _)| Zonamuerta
21121 17 12) | (sdlo configuracion
- % calor/frio) -10.0...10.0%
UL U
(717 ()| Limite maximo salida
IJU . 11| de control
N (s6lo algoritmo PID)
J =]
~—10....100.0%
Bmm v
1 7 (_) (~ | Limite maximo salida
IJ U .11 1- | control frio
Q 7 . 7
O S (sdlo configuracion
— calor/fri0)10.0...100.0%
_U. B
1l Histéresis salida control
(= A s6lo control On-Off)
- S 0.1...10.0% de escala
Regreso al
grupo del

primer parametro

A

""" Lo
LI

i
v

2° GRUPO

Ajuste marcha/paro
(s6lo algoritmo PID)

d
[y Ry | [l ' B
1] 1] I

e IR B
Y=
Coie
N
] <
__ U
=
L =
Y
] <
BEE v
-l
L. 1
O S
HEE v
c1 0
L.
O S
Escala L.\
=
. L
O S
Escala HI'}
= I
el |
P
] <

Ajuste temporizador
(sblo si esta opcion
ha sido instalada)

— 1...9999 seg. 0 min.

Punto de consigna
en espera

(s6lo en caso de &1z =7)

|
I

Rampa de subida
punto de consigna
OFF/0.1...999.9
digito/min

Rampa de bajada
punto de consigna
OFF10.1...999.9
digito/min

Limite inferior
punto de consigna

escala minima.. =M. H

Limite superior
punto de consigna
SF L ...escala méax
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parametros

N
....................... Introduccién Password
20 JVIZ 12 | sélo en caso valor codigo
[ e |
= <5000
< (ver pag 35 ...37)
L )
_______________________ = Acceso directo
0 e Funcien a la configuracion
= 1= (1 | Inicio punto de consigna ‘al=] g?nrﬁﬁ)?g%ﬂrxfgmo S 80, )
=Ll 5""' (sélo si la opcién ha sido ] é”- o) o Lk
D~ & lpf_’gala}da) e ] < blLoc /LEBL ] Tiempo activacion
] R T I w3 (| L0 del arranque por Soft
.............................................. - sOlo si iz difiere de
I_ I_ 1= ()] Tiempo de espera I_ | [_ 71| Retraso intervencion -l 'AJ- L g_,':' - 1” 'g'glgg seg.
- g =)l | de arranque - 'A IJ U] LBA”(ver pag.31) 0O <o =)
, . hy . neeE =
[0 < =] (solosilaopcion ha sido O < @] bF .“mt?'tura sensor i Valor de seguridad salida
instalada) 0...500 min. lo.. secLBA | EEEESE T
100,00 [ OFF] = o) 00...100.0%
.............................................. 'l b - - 0,
7121 1) 12 | Limite superior de salida I_ I [ | Tiempo constante =) "Q'"" ! g;tlg)r(j}].cﬂéj.loo.O/opara
(W] 'Q.' [ ] durante el arranque - .'Q J 1= | del filtro L] <
, . .y . e l [
[0 < ] (sblosilaopcion ha5|0do () < @) urr/l.30seg T Direccion del puerto
mstalada) 5.0...1000% ! e '_". ----- de comunicaciones
__U. A WEE v =1 =1 171 1~ | (S6lo sila opcion ha sido
21 211, 1) Histéresis AL2 | _ 1= I | Correccion T | e B ™% 7
P11 -} 0.1...10.0% de la escala JU). JT) de las entradas 0 <
o S [1] o S UF F /-60...60 digitos o
2 | = | Escala L.\ (Fjietranslmlswn principio
ERE v Funcion EE v I ,'- ,' o eSCEEC(?o?npleta
7). 71f | | dereconocimiento _II- _ _ | Error zona muerta ==
e L. emhlt'J_llcllor} A2 LLI- U (s6lo algoritmo PID) D <
R mic l
] < :l.::l:’:_::: /Ll:-l."-'l."-ll O < - /0.1...10.0 digitos _- _____ Eetranslmisic’m fondo
L5 Valor de salida L © escala
------ 71 11 1) Histéresis AL3 %l‘ll‘l de arranque por Soft CCao G esltalnstal.lacia)
P escala completa
7 A’ - 01.1...10.0% de la escala | lé AT lgs?lﬁ il?O_rlt:r?f :Fil?y 0o < P
(] - =) (| - o
O <o &= 1] 0o < OFE /01 100.0% Regreso al 2
grupo de
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4.5

PARAMETRO

PRIMER GRUPO

Los parametros del regulador han
sido organizados por grupos, de
acuerdo con su area de funciona-
lidad.

I2) 211 21| Valor de la alarma
[N N YN
- ) Valor de laalarma

13207 53

Los casos de alarma que se produ-
cen, manipulan de forma distinta las
salidas OP1, OP2y OP3, segun la
configuracion de los tipos de alarma,
tal como indica el dibujo.

Con salida de control de doble
accion, las alarmas AL2 y AL3
comparten la misma salida (la
que queda disponible) (ver tabla
de la pag. 13) assoluto

Rotura de sensor 0 desconexion de entrada

Sensor ! Visualizacion
|
! == = == mm | fyerade
1 escala
! superior
|
@ "
1 fuera
! de escala
'| == =m == = | inferior
|
Alarma absoluta
On Activacion
® Offf maéx.
On 1 1 o . e
Offg Activacion
min
hy
L —_—>e .
Activacion min escala superior
Valor alarma

Desviacion alarma

SP On Activacion
® Offf max.
On Activacion
off® | min.
hy
Ib% l —_—>e .
-escala inferior +escala superior
valor alarma



Banda de la alarma

: Sp : On Activa
| : : ® Off|fuera
On C R S
Off : ® : Activa
; ; dentro
hy hy
[} : : [ ]
escala escala
completa valor alarma completa
[ Banda

L) proporcional
Este parametro especifica el coe-
ficiente de banda proporcional que
multiplica el error (SP - PV)

I Tiempo

. J. integral

El valor del tiempo integral especifi-
ca el tiempo que precisa el término
integral para generar una salida equi-
valente al tiempo proporcional. En
posicion Off el término integral no esta
incluido en el algoritmo de control.

L _l Tiempo

I .I). derivado

Tiempo que precisa el término pro-
porcional P, para repetir la salida
provista con el término derivado

D. En posicion UF F el término

derivado no esta incluido en el
algoritmo de control.

L _ Tiempo de ciclo
.. salida de control
[ - | Tiempo

C.C. | de ciclo frio
Tiempo de ciclo de control de sali-
da logica. El control de salida PID
se obtiene a través de la modula-
cion del ancho de pulsacion de la
onda digital.

r1r- Control

).l . de sobretension
Este parametro especifica la esca-
la de accion del valor de sobre-
tension. Imputando valores mini-
mos (0.99 — 0.01) se reduce la
sobretension generada por el cam-
bio de punto de consigna. El con-
trol de sobretension no afecta a la
eficiencia del algoritmo PID.
Asignando 1, el control de sobre-
tension queda inhabilitado.

4 - Funcionamiento

Zonha muerta

L )
LU cai0r/frio
Este parametro especifica el ancho

de la zona muerta entre el canal de
calor y frio.

M2 )] Limite superior
LT . Ul salida de control
M- | Limite inferior

LU .U | salida frio
Especifica el valor maximo que
puede ajustarse el control de salida

[ | Histéresis
) salida control
I_ Il [~ ]| Histéresis
- L] gjlida frio

Histéresis del valor de la alarma

Off

‘ On
1

Zona de histéresis de la salida de
regulacion. Se expresa en % de la
escala completa.
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SEGUNDO GRUPO

ol Rampa de subida
. 1] punto de consigna
1 _I| Rampa de bajada
=ll.. LJ] puntode consigna

Este parametro especifica el maxi-
mo ritmo de cambio del punto de
consigna por digito/min.

Cuando el parametro esta en (JF
sta funcion se halla inhabilitada.

Limite inferior
punto de consigna
- (01 (1] Limite superior
=)l . 1] punto de consigna
Limite inferior/superior del valor del
punto de consigna

[ o |
N

Histéresis
alarma AL2

0 2
NN
(71 D1 ) Histéresis

U101 2 alarma AL3
Histéresis del valor de ambas alar-
mas que activan la salida de con-
trol OP1y OP2. Se especifica con
un % de la escala completa.

21 211 [ ] Funciénde
U L. reconocimiento

W e inhibicion de las

a0 L
O L Giarmas AL2 y AL,

Para cada alarma, es posible
seleccionar las siguientes funcio-
nes
moE ninguna

l. £ ¢l reconocimiento
inhibicion subida

entre ambos, reconoci-
miento +inhibicion

N
[ i
[y |
L

FUNCION DE
RECONOCIMIENTO DE ALARMA

La alarna, una vez activada, se pre-
senta en pantalla hasta que es
reconocida. Este reconocimiento
consiste en pulsar cualquier tecla.
Despues de esto, la alarma cesa
cuando desaparece la causa que
la ha provocado.

FUNCION DE
INHIBICION DE LA ASCENSION
En descenso

q
ASP Inhibicion
SP —
On
Off
4+ Subida
En subida
SP TN
ASP Inhibicion
On )
Off
4+ Subida

Umbral ASP +escala



FUNCIONAMIENTO DE LA ALARMA POR INTERRUPCION
ANILLO DE CONTROL LBA (LOOP BREAK ALARM)

O BIEN POR ROTURA DE SENSOR

Seleccionar codigo 1, en los indices de configuracion @ 0 @ (ver péag.
18 6 19). El siguiente pardmetro esta disponible.

I T
.- 120 por LBA

Ajustar entre 1...9999 sec para
conseguir una intervencion retar-
da en caso de LBA [1]

Esta condicion se indica por un LED
rojo de la alarma seleccionada asi
como por un parpadeo del visua-
lizador PV

'l 'Hll'll
[ B A

N l‘—o
[ N
OP1

0 &8 o [I.----
| -
|_ mA +___>

C Y

Retraso intervencion

Ajustar en OFF para conseguir
una ,intervencion inmediataen en
caso de rotura de sensor

Este estado viene sefializado en
pantalla con el LED rojo de la alar-
ma seleccionado y con:

-1 7112 1] o bien
12

[ o X [

S N
L) s~ O L) S~/ (7

Nota [1] Incluso con estas condiciones
si la causa de la anomalia se debe a
la rotura de sensor, la intervencion es
inmediata

Cuando desaparece la causa de la alarma, cesa estado de alarma
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I_ I | | Constante de tiempo
=" )i del filtro de entrada.
Tiempo constante expresado en
segundos del filtro de entrada RC
aplicado a la entrada de PV.

Cuando el parametro esta en (F

esta funcion se halla |nhab|I|tada.

Respuesta del filtro
100% 4
63,2% PV

>
|4

Tiempo

0/ t.Fil

| _ IZ I_ ]| Correccién

JLi. -” 1l de la entrada
Este valor se afiade al valor medi-
do de entrada PV. Su efecto es
cambiar la escala integra PV de
hasta % 60 digitos.

1Z Banda de error
L2 bloqueo controles
Para proteger los Organos de
mando, en el interior de esta banda
(PV / SP) la salida de control per-
manece constante (bloqueo con-
troles)

31
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SEGUNDO GRUPO

Valor

“Soft-Start”

de la salida

de control

Valor de la salida de control duran-
te el tiempo de la fase Soft-Start

[ T N |

Tiempo
e =l =R 1 b

de activacion

de la funcién
Soft-Start
Duracién de la funcion Soft-Start
que se inicia en el momento en que
se produce la subida de control

100% 4

Fase
Soft-start

L Emm—

Arranque

Tiempo

I 22| Valor

JELLIT | e seguridad

de la salida

de control
Valor de la salida de control en
caso de anomalia en las entradas

[ R | Direccion
(i=i=ln del regulador

El rango de direccion es de 1 a 247
y debe ser Unico para cada regula-
dor entre el bus de comunicaciones
hasta el supervisor. En posicién O F

el requlador no puede comunicarse.

CONTROL CALOR FRIO

A través de un solo algoritmo de
control PID, el controlador puede
manejar dos salidas diferentes, una
de ellas presenta la accion de
calentamiento y la otra de enfria-
miento.

Es posible solapar las salidas.

El parametro de zona muerta
, es la zona en que es posi-
ble separar o solapar el acciona-
miento Calor y Frio.

La accion Frio puede ajustarse uti-
lizando el pardmetro de ganancia

de frio correspondiente

Para limitar las salidas Calor y Frio,

pueden utilizarse los parametros
(N} l'l I ‘l‘l or l
L HY LT

En caso de superposicion, la sali-
da visualizada estra la
suma algebraica de las salidas
Calor y Frio.



A Separacion de las Acciones
de Calor/Frio

C Ajuste accion Frio

Insertar valor positivo
(0...10.0%)

100% -100&
‘> OoF H «[
) ZI'.l':l.l'l l:l' .

Salida Salida

0% Calor Frio
T
100% 50% 0%
Salida PID

B Superposicion
de las acciones Calor/Frio

Ejemplo con distintas ganancias refe-
rentes a Frio

- f%.g 0.1...10.0

m% ====0.5

Salida

0%/ Calor

T
100% 50% 0%
Salida PID

D Accioén Frio On-Off

Frio
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RETRANSMISION

La salida OP4 es opcional y
retransmite la linealizacién PV o el
Punto dde consigna SP. En confi-
guracion (ver pag. 37) es posible
asignar

(. Escala salida

I = continua

de regulacion
'l Ny - Jr
“cw /T cu

Senal

Insertar valor negativo |Jb

(-10.0...0%)
100% -100%_
of A OFAL]
‘> ﬂl
Salida Salida
0% Calor Frio
T h

100% 50% 0%
Salida PID

100% On
W A
l_ll.l'.l.l H-l'
Salida Salida
0% calor I Frio_ |Off
100% 50% 0%
Qalida PIN

|

l retransmitida
1z IZ 12
it /o,

Los siguientes parametros definen
la escala inferior y superior de la
salida OP4 de retransmision
correspondiente a 0...4mA 6 20
mA (ver pag. 27):

I_ 1 Retransmision
principio de escala
1 Retransmision

I 1] fondo de escala




Ejemplo:

e Termopar S, escala 0...1600°C

e Escala salida, 4...20 mA

e Sefias de Retransmision PV en
escala 800...1200°C

mA
A
Jo [EEEC]="4-20
EH )=FU
— .
—
— Joun
4
°C
>

800 1200 1600

Sirkl oloesmayorquertdh
es posible conseguir una esca-
la invertida.
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ENTRADA TRANSFORMADOR DE CORRIENTE

La opcién con Transformador de
Corriente, posibilita visualizar la
corriente de carga y asignar un
valor de alarma.

Permite asignar AL2 6 AL3 (indice
8y 9) para tener una alarma cuan-
do, en tiempo ON de salida de
tiempo proporcional, la carga de
corriente es menor que el valor de
la alarma especificado, o bien en

tiempo OFF hay al menos un 3%
de la escala completa de la
corriente de carga.

La alarma tiene por condicion
sobrepasar 120 ms para que
pueda ser asimismo asignada.
Durante el tiempo OFF, el para-
metro £.L - memoriza el Glti-
mo parametro entrado en tiempo
de valor de corriente

Ejemplo: introduccién TC en OP1, alarma en AL2 durante tiempo ON

(configuracion digit N = 8)

: :120 ms

OP1 | ON

OFF | ON

Corriente
" enlacarga i3

w
N

AL2 OFF

OFF o~ ] OFF
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4.6 CONFIGURACION

La configuracion del regulador se
expresa por medio de un cédigo
de 4 digitos que define el tipo de
entrada y salida de control y el de
las alarmas. (cap. 3.2 pag. 18)

/falor de los
yarametros

Parametro
Mnemonico

= 'l .

Dl Y
Lo

C L

AD

Acce,so
menu de

configuracion

Modificacion
de valores

(vk

Confirmar para
seleccionar
y para asignar
valores

Pulsar A 6 X2 para visualizar el
siguiente parametro o bien el codigo
consecutivo y cambiar su valor.El Ulti-
mo valor visualizado se guarda en
memoria cuando se presiona(<2] y
se selecciona el siguiente parametro.

Pulsando la tecla el siguiente
grupo de parametros desfilara por

pantalla.

35

1200
= 1 7.2 _ Lo _ _
~>| 71 7)- )| Modo operativo I-.I I UJ| Temporizador
- Ql N % mgrcra/plaro 3
S O (si incluye la opcion)
a
\ <
______________________________________________ Protocolo
L1 | Seleccion salida (I _ (| de comunicacion
C ol de control "1 i | (solo S|_|ncllu,y<§ la opcion
aN . i as comunicacion
s0lo si incluye la opcion -
L~ gl;_,l/l_”n ve la opcion) U~ BEBInakLu5/dbus
"""" (1. [F 1= Fondo escala T LA e e
= .l _..l| primario sy - , »
= Lo iy T (slo si incluye la opcion com.)
- e 7 g.sglosélolgclkuye - OpC|0n) L N "L."l'.H'.,' L.“.”'.,""."
HEC0MSE00
""" I~ _ )17 Password [3] L _ | Escalasalida
L D122 9. 9999 "L I- T | continua de control
O S 33 (por defecto) ik, S0lo sncluye gsta opcion
[y ) cim




4 - Funcionamiento

MENU DE CONFIGURACION

p e an o

Introduccién Password
s6lo si el valor de codigo
>5000

""" E AT
ey

S
L] <o &

Cddigo de entrada
desde 5000 a 9999
Debe ser igual al
valor del parametro
Cadigo

Fondo de escala [2]
s6lo escala lineal)

-999...9999

Temporizador/Arranque
modo operador

si incluye la opcion) (ver
pag. 39y tabla 1 pag. 41)

Accion temporizador
(sélosi &1z noes
igual que U F 6 1)
(ver tabla 2 pag. 41)

Aa5P
—~ 1¢ GRUPO
< (]
""" 11 _ L | Unidades métricas [1]
10T J1- | vertabla)

c 00
L A
O S

""" co_1
s
O S

N° de décimales
(s6lo escala lineal)
0...3

Principo de escala [2]
s6lo escala lineal)
-999...9999

""" Lo
= LHTE e rupo
< [
SN
|
|
Acceso directo a la
configuracion
|
|
|
Entrada digitos |
[-L-M-N del codigo |
de configuracion [
(cap. 3.2 pag. 18y 19) I
|
? l
\

.|
- L.

ZN
OO <o &=

Configuracion codigo
AL3
(ver tabla O, pag. 19)

""" Y
[N
o S

""" 7
=i =
O S




4 - Funcionamiento

< Y
------ l:l:l I:l: Introduccién Password Nota
! g =) =1} 6o si el valor del codigo es [1] Tabla de unidades métricas reco-
P[] <5000 mendadas.
J
1 Grados Centigrados * =
....................... Grados Fahrenheit * =
| =
. . =]
==L cedigo de entrada_ ninguna Hene
L <~ desde 0 a 4999 (= 3 por defecto) El mvV il
Password introducido debe correspon- - 0
derse con el que esta memorizado en el Voltio (]
parametro Cadigo. mA ne
OK 7 Amperio A
Si NO -
Bar G-
PS| L
A Rh Y
Acceso directo a la configuracion =Y
pH g
A Desde parametrizacion (ver pag. 27).
B Con el regulador sin configurar en ascension. * para entradas de termopar o ter-
moresistencia, sélo existe opcion
21200 entre, °Cy °F
T r [2] Escala minima 100 digitos.
Lo [3] Para evitar el libre acceso a los
o~ O parametros insertar 5000...9999
En estas condiciones, las salidas y las entradas del regulador estan desactivadas. Se corrige,
mediante imputacion de un cddigo de configuracion correcto.




5 - Autoajuste automatico

5| AUTOAJUSTE
AUTOMATICO

Arranque/paro del autoajuste
Fuzzy

El autoajuste puede arrancar o
parar en cualquier momento.

274G | e
e operador
- 1.0
ZaN
pulsar hasta
IZ . _ ICl | Paraarrancar
| :
L e seleccionar
Cnris Skrk
) @ )
\ 4
[y R Para parar
N p
seleccionar

I I |
- e
S
] <

| I |
iy

El indicador verde=[MAN} parpadea
cuando el autoajuste Fuzzy esta en
marcha. Al término de esta operacion,
los parametros PID calculados que-
dan memorizados y utilizados por el
algoritmo de control. El regulador
vuelve al modo de operacion. El indi-
cador verde se apaga.

Dicha funcién permite el célculo
optimo de los parametros P.I.D,
analizando la respuesta del pro-
ceso a las alteraciones.

El regulador esta dotado de 2 tipos
de autoajuste “one shot” que se
seleccionan automaticamente
segun las condiciones del proce-
SO en que se inicia la operacion.
Respuesta paso a paso

Se selecciona cuando al inicio de
la operacion de autoajuste, el PV
se halla distanciado del punto de
consigna en mas de un 5% de la
escala. Este método posee una
gran ventaja: calcula muy rapido.
La precision, en cuanto al célculo,
es muy razonable.

Frecuencia Natural

selecciona cuando el PV esta muy

cercano al punto de consigna SP.
Este método tiene por ventaja una
mejor precision de calculo, con una
velocidad de célculo razonable.

El autoajuste Fuzzy determina auto-
maticamente el mejor método para
calcular el PID de acuerdo con las
condiciones de proceso.

Método respuesta paso

Cambio punto de

consigna 3

Variable PV

Fin de sintonizacion y
ajuste de nuevos
términos calculados.

Arranque Auto-Ajuste

Salida de control

|

Frecuencia natural

arranque autoajuste
Fin de sintonizacion y
ajuste de nuevos

Variable PV Z\/\/\
\ términos calculados.
Salida de controll” ‘ ‘ ‘ A




6 FUNCIONES

ESPECIALES

Hay dos funciones especiales:
6.1 Arranque
6.2 Temporizador

Para conseguir esta funcion el
codigo de producto digito E debe
ser 2 (ver pag. 17)

Ejemplo: M3 3100-2000

Para seleccionar estas funciones,
utilizar el parametro :

Modo operador
Temporizador/
Arranque

(ver pag. 35)

Lr_ _
.L1aw

ASi se selecciona Tempori-
zador/arranque, la funcion
Soft-start, se halla inhabilita-
da. Sin embargo los parame-
tros(SEOF y[S5EET nose
mostraran. (ver pag. 27)

6.1 FUNCION ARRANQUE

Por medio de esta funcion, es posi-
ble manipular la salida de control
cuando el regulador esta conec-
tado.

| Para configu-

J | rarlafuncion

=10 s I Arranque, el
-1 1110 | parAmetro
— & [ | “Modo ope-

rativo
Temporizador/Arranque” debe fijar-
sea

Hay 3 parametros asociados a la
funcion de Arranque, aparecen en
el segundo grupo. (ver pag. 27)
IZ 12112 [ 1] Punto de consigna
A I S O arranque

(R LSRR H)

[ T gy

Tiempo de espera
.. 210 P b

del arranque (Hold)
(0...500 min.)

Limite maximo
salida
5.0%...100.0%

(Y
e

6 - Funciones especiales

continua en pagina 40

La funcion de arranque incluye tres
fases:

1°“Limy” - La salida de control esta

limitada a[0FH5 ]

2°“Hold” - La variable de proceso se
mantiene en el Punto de Consigna
del arranque , durante el tiempo

fijado por el parametro

3°“Off” — Transcurrido el tiempo
A58, 1a variable de proceso
se mantiene en el Punto de
Consigna.

Si por alguna razén la variable de pro-

ceso, (ej. Cambio carga), descien-

de a un valor inferior a[=F"5 0 ] - 40

digitos), la funcién de Arranque se ini-

cia de nuevo desde la fase “Limy”.

Cuando el Arranque esta en la
fase Hold, si el punto de consig-
na local desciende por debajo del
Punto de Consigna de Arranque,
o bien si el modo operativo cam-
bia a manual, la funcion de
Arranque, pasa a la fase “Off”.

39



6 - Funciones especiales

viene de 6.1 FUNCION DE ARRANQUE

Hay dos posibilidades:

A Si el Punto de consigna de
Arranque es inferior
al Punto de Consigna local.
La fase “Hold” comienza cuan-
do la variable de proceso PV
alcanza el (con una
tolerancia de 1 digito).

B Si el Punto de consigna de
Arranque[5 P51 es superior
o igual al punto de consigna
local

Cuando la variable de proceso PV

alcanza el punto de consigna local

(con una tolerancia de 1 digito),

la funcion de Arranque pasa direc-

tamente a la fase “Off”.

Si, con el regulador conectado, la

variable de proceso PV es superior

al valor mas bajo ent el

Punto de Consigna en activo, la

fase siguiente (“Hold” o “Off”) se
ejecutara en lugar de la fase “Limy”.

§ MOV | purante s
| I I | -
w () 0 | fases “Limy”y
TIZ 1) | “Hold” el indi-
O % — | cador (RUN] esta
encendido

Punto de consigna
de arranque

40

A[5F50)]< Punto de consigna local SP

alimentacion . ruido ! .
~—— = Punto de Consigna SP

'
—— L - e

PV
: - ?igito
{40 digito
OP=0rHE |
con TC = 25%
1seg. min. ( ( (
1er uLimyn 2° uHoIdn 3" uo.r.fn 1er “Limy 2° uHOIdn 3" uo.r.fn

B [5.F50]> Punto de Consigna local SP

alimentacion

PV 1digito . uido

| | 3 : . Punto de Consigna SP

OP=0PHS |
con TC = 25%
1seg. min.

1er uLimyn 3“ uoﬁ:n



6.2 FUNCION TEMPORIZADOR

Para utilizar AL3 ademas de esta,
funcién, fijar el parametro
(codigo configuracion AL3 ) con
valor J.

A El Temporizador se habilita
con el control Calor/Frio.

Los dos parametros siguientes (ver pag.

37) deben ajustarse para selec-

cionar uno de los seis posibles

tipos de Temporizador.

Temporizador/

Arranque

que modo

de operacion

Con este pardmetro pueden defi-

nirse:

- la cuenta del tiempo de inicio

- el estado de la salida de control al
final de la cuenta

Lr._ _l
.

I 121 _ I | Accidn

Sl o Temporizador
Mediante este parametro pueden
definirse:

- unidades de tiempo

- modo de arranque

la posicion de OP3 cuando el
temporizador esta en marcha.
Cuando no lo esta, la OP3 se
situa al estado opuesto

6 - Funciones especiales

Después del tiempo de configuracion, los
parametros siguientes se mostraran en el
segundo grupo de pardmetros. (ver pag. 26)
I (71 101| Ajuste del

L I temporizador
(1...9999 seg/min.)
IZ 121 21| Puntode Consigna

Tabla 1

Escala del temporizador Valor
C;uenta deI. . . |Modo Final

tiempo de inicio

Si esta dentro |Modode control| 2
de la banda Salidaa0 7
Cuando esta Modo de control )
en marcha Salidaa0 r
Siestaden

marcha. Control 'C\:/IOdO (I:le 5
inhabilitado. ontro

Si esta en mar-

cha con punto |Modo de -
de consigna en | Control !
stand-by

Tabla 2

Unidades |Modo de [1]Posi valor
de tiempo |Arranque cionAL3

Entradamanual Off 1

por teclado On )

Segundos Automaticoal | Off e
encendido[2] | On 3
Entradamanual Off | L

C

Minutos PO teclado On | &5

Automaticoal | Off A

encendido [2] | On 7

[1] Siest4 utilizado por elTemporizador
[2] Utilizando esta seleccion, es posi ble
realizar el arranque en manual

. ] ep Stand-by
(soloparatilod =7)(5F L..5%F H)

6.2.1. PANTALLA

20 r

[
2z r

[

S
L] <o [

Si el Temporizador esta funcionando, el
indicador esta encendido.

[
[

- _
-
e

L] < [

Cuando el Temporizador ha finalizado, la
pantalla del Punto de Consigna muestra
alternativamente el mensaje y el
valor del punto de Consigna hasta que se
pulsa cualquier tecla.

41



6 - Funciones especiales

Cuando el temporizador esta acti-
vo, siempre es posible ver el tiem-
po restante y modificarlo.

2 r
[y |
212 171
(o ]

e
L) <o &

¢ — Presionar hasta

Modo operador
y Temporizador en fun-
cionamiento

Tiempo restante

R Paro de la cuenta

'_:' _:,l L,l Valor tiempo
L | restante
ULl
0 S O
I Cambio del valor

,':, ,'-,' Si esté fijado a

[ 7—,- el temporizador finaliza

CHLr.
oy

L) <

6.2.2 ARRANQUE
DEL TEMPORIZADOR

Dependiendo de la seleccion de la

accion del Temporizador [E.d« £

pueden darse dos vias de arran-

que diferentes:

- Automatica al encendido

- Manual por teclado numérico
0 comunicacion serie.

Arrancar/parar el Temporizador:

=1~ ) | Modo operador
g
i
.

N
Presionar hasta
I= I_ _ I71 | Paralniciar
-: - LU seleccionar 5k - &
C.0manr
a
) ? J
(- L _ [ | Paraparar
-: U - | seleccionar 5k o
C.manr
aN
J << 0

Presionar la tecla s para confirmar

6.2.3 FALLO DE POTENCIA

Si ocurre un fallo de potencia
durante el funcionamiento del
Temporizador, el valor del tiem-
po transcurrido se pierde.

Dependiendo de la seleccion de
la accién del Temporizador
cuando el regulador vuel-
ve a ponerse en marcha, puede
que se den dos situaciones dis-
tintas

e con el modo automético
=7,3.,6,7, lafuncion
del Temporizador comienza de
nuevo y vuelve a inicializarse
la cuenta de tiempo.

e con el modo manual
=01, 14,5, la salida de
control esta forzada a U si
=3y %5; de lo contrario
la accién de control vuelve a
comenzar utilizando el Punto de
Consigna en funcionamiento.



6.2.4 MODOS DE CUENTA DEL TEMPORIZADOR

A - Cuentatiempo de inicio dentro de
la banda, fin en modo de control.

La cuenta del tiempo se inicia s6lo cuando el error esta
dentro de la banda de =+ 1 digito.

La accidn de control no esté afectada por la funcién del
Temporizador

Tiempo de Ianzam|ento — 1
P A e Eed]= ¢

Variable de
roceso PV

/ Salida OP

B - Cuentatiempo de inicio dentro de
la banda, final con salida de con
trol forzada a cero.

La cuenta de tiempo comienza solamente cuando el

error esta dentro de la banda + 1 digito.
Al final, la salida de control esta forzada a cero. [1]

""""""""""""""""""" G
Variable de t1digito

roceso PV

Salida OP

AL3

C - Cuentatiempo de inicio = tiempo
lanzamiento temporizador, final
en modo control.

La cuenta de tiempo comienza cuando el temporizador ha

sido lanzado. La accidn de control no esta afectada por la
funcién del Temporizador.

Lanzamlento tem Orlzador |
(i -- L

Punto de Consigna

Variable de
Proceso PV

/ Salida OP

D - Cuenta tiempo de inicio = tiempo
lanzamiento temporizador, final
con salida de control forzada a cero.

La cuenta de tiempo comienza cuando el temporizador
es lanzado.
Al final, la salida de control es forzada a cero. [1]

. . o
Lanzamiento te’[npg’r:l'zador EMadl=5

Punto de consigna :
Salida OP

Variable de
proceso PV

AL3

6 - Funciones especiales

E- Sin accion de control
durante la cuenta de tiempo.

La cuenta de tiempo comienza cuando el temporizador es
lanzado y la salida de control es forzada a cero. Al final la
accion de control comienza.

Lanzamiento Te Qonzador =F

—

Punto de Con5|gna

Variable de
.proceso PV
Salida OP

F - Accion de control con Punto de
Consigna en stand-by durante el
tiempo de cuenta

El tiempo de cuenta empieza cuando el temporizador
es lanzado y la acci6n de control utiliza el Punto de
Consigna en Stand-by . Al final la accién de control uti-
liza el Punto de consigna activo

Lanzamiento Temporizador =
[ [-||-| il |

Punto de ConS|gna

Variable de
Proceso PV EE

Salida OP

[1] Cuando el temporizador no esta en funcionamiento, la salida de control se fuerza a cero, incluso antes del arranque del temporizador



7 - Especificaciones técnicas

Caracteristicas

(a25°C temp. ambiente)

Descripcion

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Configurabilidad total

(ver par. 3.2 pag. 18
par. 4.6 pag.35)
Entrada PV

(ver pag.11,12 y pag. 18)

Desde el teclado o puerto comunicaciones serie el usuario selecciona:
- las funciones asociadas y las correspondientes salidas

- el tipo de entrada

- el tipo de algoritmo de control

- el tipo de salida y las condiciones de seguridad

- el tipo y funcionalidad de las alarmas - los valores de todos los parametros de control.

Convertidor analdgico digital con resolucion de 50.000 puntos
Tiempo de actualizacion de la medicion 0.2 segundos

Caracteristicas : .
COMUNES Tiempo de muestreo: 0.5 segundos
Entrada del desplazamiento - 60...+ 60 digitos
Filtro de entrada deshabilitable: 1...30 segundos
Tolerencia 0.25% =+ 1 digito para los sensores de temperatura |Entre 100...240V~
0.1% =+ 1 digitos (para mV y mA) el error es minimo
Termoresistencia | Pt100Q a 0°C Conexion 2 6 3 hilos R_e S|§tenC|a max. de.Ios
_ ) hilos: 20Q max (3 hilos)
(para AT: R1+R2 (IEC 751) Burnout (en cualquier Sensibilidad: 0.35°C/100 E. T
deben ser <320Q) | °C/°F seleccionable combinacion) <0.35°C / 10O Res. del hilo.
L,J, TK,S Compensacion interna  |Linea: 150Q max
Termonar (IEC 584) junta fria con NTC Desvio de la entrada:

P Rj >10MQ Error 1°C/20°C £0.5°C  |<2uV/°C.Temp ambiente
°C/°F seleccionable Burnout <5uV / 10Q Res. del hilo
4...20mA,0-20mA Posicién del punto deci-

Entrada de ) :
corriente continua | Son Snunt externo de 2.5Q |mal configurable Deriva de la entrada
Rj >10MQ Princ. escala -999...9999 [<0.1% / 20°C Temp

Entrada de corriente
continua (voltaje)

10...50mV, 0-50mV
Rj >10MQ

Escala comp. -999...9999
(escala min. de 100 digitos)

ambiente




Caracteristicas

(a 25°C temp. ambiente) DESEpEET

7 - Especificaciones técnicas

Entrada auxiliar TC Transfo_rmador 506 100 mA _ Visualizacion de 10 ..200A
(opcional) de corriente entrada seleccio- |Con 1A de resolucion _
(ver pag. 12) nable por hardware|y Alarma de Pausa de calentamiento
Accion doble | Accion Salida chnt_roI AIIarme, AL,2. AIIarme,AL.3
buclePID  |simple 8§;Rf € Mriac 8Ei§e:e ;)Tlpgwa 8226:63 gr!ac
: : -Logica -Relé /Triac -Relé /Triac
Modo operativo y salidas go?]niogfz Accién OPl—ReIé i r?ac OP3-Re!é fr riac  |OP2-Relé o logica _
Alarmas doble OP1-Relé /Triac  |OP2 -Logica OP3-Relé /Triac
Calor/frio  |OP2 -Logica OP3-Relé /Triac  |OP1-Relé /Triac
Algoritmo PID con control de sobretension o ON OFF
Tiempo integral (|) 0.5...999.9%
Tiempo integral (I) 0.1...100.0 min
Tiempo derivado (D) 0.01...10.00 min OFF=0 AlgoritmoPID
Banda de error 0.1...10.0 digitos
Ciclo de tiempo 1...200 seg
Modo de control Zona muerta -10.0...10.0%
Ganancia Accion control
relativa frio 0.1...10.0 Calor / frio
Ciclo de tiempo de frio 1...200 seg
Control de sobretension ~ |0.01...1.00 Algoritmo PID
Limite maximo 100.0...10.0% (calo) -100.0...-10.0%(frio)
Histéresis 0.1...10.0% Algoritmo On-Off
- SPST Relé N.O., 2A/250V~ para carga resistiva
e g Triac, 1A/250V~ para cargapresistivg Proteccion
Salida OP2 Logica no aislada: 5V-, £ 10%, 30mA max SPST Seleccionable por | por varistor
Relé N.Q. 2A/250V~ para carga resistiva jumper (pag. 13)  |para 220V ~
Salida OP3 SPST Relé N.O., 2A/250V~ para carga resistiva y condensador

Triac, 1A/250V~ para carga resistiva

10/ 03/ 00 Bozza 3



7 - Especificaciones técnicas

Caracteristicas

(a 25°C temp. ambiente)

Descripcion

Alarmas AL2 - AL3

Punto de consigna

Retransmision
OP4 PV ¢ SP (opcional)

1 shot Fuzzy-Autoajuste
con seleccion automatica
Com. Serie (opcional)
Alimentacion auxiliar

Alarma
seguridad
de funcionamiento

Caracteristicas
generales

46

Histéresis 0.1...10.0% c.s

Accion

Activo alto Desviacion | valor alarma +escalatcampo scala
) —{Tipo accion |Banda valor alarma 0...escala
Activo bajo Valor alarma absoluto  escala completa

Rotura del sensor alarma pausa de calentamiento
Latching/Blocking, Loop Break Alarm

Rampa de subida y bajada. Inhabilitado.

0.1...999.9 digito/min

Limite min

desde escala inferior al limite max.

Limite max.

desde el limite min a la escala superior

Aislada galvanicamente: 500 V~/1 min
Resolucion 12bit (0.025%)

Precision: 0.1 %

Corriente: 0/4...20mA 750Q/15V max

El regulador selecciona automaticamente el mejor
método de acuerdo con las condiciones del proceso.

Respuesta paso a paso
Frecuencia natural

RS485 aislado, protocolo Modbus/Jbus , 1200, 2400, 4800, 9600 bits/seq, dos hilos

+18V— +20%, 30mA max para transmisor de alimentacion externa

Medicion de la entrada

Deteccion fuera escala, corto circuito o rotura sensor con activacion
automatica de estrategias de seguridad y alertas en pantalla.

Salida control

Valores de seguridad: -100% ...100%

Parametros

Parametros y datos de configuracion se almacenan en una memoria no
volatil por un tiempo ilimitado

Proteccion de acceso

Password para acceder a los datos de configuracion
bloqueo del teclado,inhibicion de salidas

100 - 240V~ (- 15% + 10%) 50/60 Hz 6

Alimentacion
Consumo de potencia 2.6W max.
Sequridad Cumple con las Normas EN61010-1 (IEC 1010 — 1), instalaciones clase 2

(2500V) polucion clase 2, instrumento clase |l




7 - Especificaciones técnicas

Caracteristicas

(a 25°C temp. ambiente) Descripcion

Compatibilidad Cumple con los estandares de la CE para sistemas industriales y equipos
Caracteristicas electrqmagnética (ver pag. 2)
Generales Proteccion EN60529 (IEC 529) IEBS panel frontal

Aprobaciones UL y cUL File 176452

Dimensiones 1/16 DIN - 48 x 48, profundidad 120 mm, peso 130 gr. aprox.




Garantia

I GARANTIA

Garantizamos que este pro-
ducto esta libre de defectos
de material y fabricacion por
un periodo de 3 afos a par-
tir de la fecha de entrega.
La garantia anterior no se
aplicara por cualquier fallo
causado por el uso indebi-
do de este producto o no
ajustado a las instrucciones
proporcionadas en este
manual.

e-mail: G&P@mail« csg-net. it

G.&P. Grafica & Pubblicita « Gazzaniga (BG) =
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Fax +351 21 989 0739

SPAIN

INTERBIL S.L.

Phone +34 94 453 50 78
Fax +34 94 453 51 45

BraNCH OFFICES
Phone +349331198 11

Fax +34 93 311 93 65
Phone +349165604 71
Fax +34 91 656 04 71
SWITZERLAND

CoONTROLTHERM GMBH
Phone +41 1954 37 77
Fax +41 1954 37 78

TURKEY

KONTROL SISTEMLERI LTD
Phone  +90 216 527 96 15
Fax +90 216 527 96 20

UNITED KINGDOM
Eukero CoNTRoOLS LTD
Phone  +44 20 8568 4664
Fax +44 20 8568 4115



